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Fachreferent Normen

CE Kennzeichnung H
Gesetze pIIZ

Richtlinien (Gesetze) mit CE Kennzeichnung (Auszug)

Kurztitel (nicht offiziell) Gilltigkeit

98/37/EG (Alte) Maschinenrichtlinie >12/2009
2006/42/EG (Neue) Maschinenrichtlinie 12/2009 >
2001/95/EG Produktsicherheitsrichtlinie

2004/108/EG EMV Richtlinie

1999/5/EG  Funkanlagenrichtlinie

2003/10/EG Larmrichtlinie

2006/95/EG Niederspannungsrichtlinie

89/686/EWG Richtlinie Personliche Schutzausriistungen




CE Kennzeichnung
Normen zum Thema Laser und Sicherheit

pilz

EN ISO SICHERHEIT VON MASCHINEN -
11553-1 LASERBEARBEITUNGSMASCHINEN - TEIL 1:
ALLGEMEINE

SICHERHEITSANFORDERUNGEN

EN 60825-1 SICHERHEIT VON LASER EINRICHTUNGEN -

& prEN TEIL 1: KLASSIFIZIERUNG VON ANLAGEN,

60825-4 ANFORDERUNGEN UND BENUTZER-
RICHTLINIEN & TEIL 4:
LASERSCHUTZWAENDE

EN 60204-1 SAFETY OF MACHINERY - ELECTRICAL
EQUIPMENT OF MACHINES - PART 1:
GENERAL REQUIREMENTS

EN ISO SAFETY OF MACHINERY - BASIC CONCEPTS,
12100-1&2 GENERAL PRINCIPLES FOR DESIGN

EN ISO SAFETY OF MACHINERY - PRINCIPLES OF
14121 RISK ASSESSMENT

DEEEEELL 3 Vorname Name, Datum Titel der Présentation
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nisiert

Harmo
nisiert
Harmo
nisiert

2008

2008

2009

2009

2007

Risikobeurteilung und Risikominderung
nach EN ISO 14121 und EN I1SO 12100

pilz
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» Risikobeurteilung und Risikominderung ilz
nach EN ISO 14121 und EN ISO 12100 p
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Featisgung der Grenzen dar Maschine
vleambch, 2atich, Umgatungtedrgung. Verwsndung
EN SO 101201 Ko 8
NS0 131001 Hag 8.3
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idantifisanng der Getihriungen
ir whe Labarmghanen und Brirstmartun

EN 150 11211 Kap. S und A
EN B0 12100-1 Map 4 und 8.3
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iy T S o
e
I o |

L J 1e spirit of safety




Risiko Analyse
Grenzen der Maschine festlegen

Zeitlich

Raumlich
Umgebungsparameter
Einsatzzweck
Nutzer/Anwender

v v vvew

Risiko Analyse
.. Identifizieren der Gefahrdungen
= » Ort
! » Zeitpunkt
» Art des Gefahrdungen

— Einfangen

— Quetschen

— StoRR

nEETEEsEn
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Risiko Analyse
Gefahrdungen nach EN ISO 12100-1

., » Elektrische Gefahrdung
= » Thermische Gefahrdung
» Gefahrdung durch Larm
» Gefahrdungen durch Schwingungen
» Geféhrdungen durch Strahlung

» Gefahrdungen durch Materialien und
= Substanzen

» Gefahrdungen durch Vernachlassigung
= ergonomischer Grundsatze bei der
- ; Konstruktion von Maschinen

» Gefahrdungen durch Ausrutschen,
Stolpern und Stirzen

» Mechanische Gefahrdung
» Gefahrdungskombinationen

» Gefahrdungen in Zusammenhang mit der
Einsatzumgebung der Maschine

Entscheidung der risikoreduzierenden

]
MalRnahmen pIIZ

; Verbale ,Wenn - Dann" Beschreibung
A5 der SRCF*

= Beispiel:
Schutztiire zur Verhinderung des
Zugangs

» SRCF 1: Wenn Schutztire
geoffnet wird, dann muss die
Bewegung stillgesetzt werden

» SRCF 2: Wenn Bewegung aktiv,
dann muss die Tire zugehalten
sein

» SRCF 3: Wenn Lichtgitter 1
unterbrochen, dann muss die
Bewegung stillgesetzt werden

* SRCF = Safety related control function = Sicherheitsfunktion
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Bewerten aller Risiken und
Sicherheitsfunktionen

» Die Sicherheitsfunktionen der
einzelnen Risiken

‘1

pilz

==

= » "ferpackungsmaschine [PL]
|, @&l SRCF 1a - Schutztlre
<4 Sensor
4+ PSEN 2.xy
<+ BEingang
4 Logk
4+ Ausgang
<+ Aktor
SRCF 1b - Schutzilre
<+ Sensor
4 PSEN mez
4 PSEN me2
<+ Eingang
+ Logk
4 Ausgang
<4 Aktor
SRCF 3 - Lichtgitter
<4 Sensor

m

M =

n-8) B-8-8-8

/
o8 B85-80

3}

<+ BEingang
4 Logk
4+ Ausgang
<+ Aktor

[

<4 PSEN op4F/H Einzelgerat o

SRCF la

Wenn Schutztire la U

= gedffnet wird, dann muss die

Bewegung stillgesetzt “ :g}
| @

| werden

I

H

Confirm

Zone 1 ll

Operati

Mode ™
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» SRCF 1b

£

A

i

T

Wenn Schutzture 1b
gedffnet wird, dann muss die

Bewegung stillgesetzt
werden

” Zone 1 "

]t

i

» SRCF 3

CEEBER R

Wenn Lichtgitter 1
unterbrochen, dann muss die

Bewegung stillgesetzt
werden

i

Lt

i

L L AL LT 5

” Zone 1 "

EI
i1
=]
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&
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» SRCF 4

i

Wenn in Betriebsart |-| Zone 1 I
Freifahren der
Confirm-Taster betatigt
ist, dann darf
unabhangig vom
Offnungszustand der
Tiren und Lichtgitter die
Bewegung im
Tippbetrieb erfolgen

FE
Door 1a - 1b =57

A

5

> Betriebsart - Anmerkung

i

Falls die gewahlte |-| Zone 1 I
Betriebsart fur eine _

Sicherheitsfunktion “ E

unerheblich ist, z.B. weil i
sie unabhangig von der

Betriebsart gilt, so kann . H ;

auf die Einbindung des l
Betriebsartenwahlschalter
in die entsprechende
SRCF verzichtet werden.

Confirm
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Sicherheitsanforderungen SRCF 1

EN ISO 13849

- Benennen der

Sicherheitsfunktion

Bestimmen des erforderlichen
Sicherheitslevels der
Sicherheitsfunktion

Beschreiben der
=y Sicherheitsfunktion

pilz

Hsicherheilsbezogene Steuerungsfunktion (SRCF)

SRCF-Information

Kicken Sie auf CK, um zu beenden,

5

Mame: | SafetyGate_SACF 1

ZieHLevel:

OZ\e\—Leve\ wahlen @Z\e\—Leve\ berechnen | Ziel-Level berechren...

=1E-5t0 < 1E-4
23E610 < IES
r1E-6t0 < E6
21E-7to < IE6
z1E-Gt0 < IE7

PL PFHD

a
b
3 c
d
e

Kaormmentar:

N

Wenn Schutztire geofinet wird, dann muss die Bewegung stlgesetzt
werden

Iz
T

Sicherheitsanforderungen
EN ISO 13849-1

Bestimmen des erforderlichen Performance

Levels PL, anhand der Risiko Parameter: i

» S_Schwere der Verletzung:
— 1 = Leichte (Ublicherweise reversibel)

— 2 = Ernst (ublicherweise nicht reversibel,

einschlieBlich Tod)

» F_Haufigkeit und/oder Dauer der
Gefahrdungsexposition
— 1 = Selten bis weniger haufig und/oder

Geféahrdungsexposition ist lang

» P_Mdoglichkeit der Vermeidung der
Gefahrdung oder Begrenzung des
Schadens

— 2 =Kaum méglich

Zeit der Gefahrdungsexposition ist kurz
— 2 = Haufig bis dauernd und/oder die Zeit der

— 1 = Mdglich unter bestimmten Bedingungen

Geringes Risiko
h a
5 = b
R
Py
P 1
ki (89 h
die Risiko- =Fy
beurteilung P e

die

Lewel (PL)

[
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Design Sicherheitsfunktion

=

I

» Design der Sicherheitsfunktion

» Auswahl der
Sicherheitskomponenten

~ » Bestimmen

— Nutzungsverhalten von
verschleil3behafteten
Komponenten

— Sicherheitsparameter der
Geréate

— Diagnose Deckungsgrad der
Komponenten

pilz

Contactor
norinal load

ACTUATOR]

SENSOR LOGIC

PSEM 1y PMNOZ =4

[ACTUATOR]

Contactor
norinal load

Desi

gn Sicherheitsfunktion

[0 13849_SaferyatePNOT_X - PAScal
Propkt Besbemsn Bt Ferste il

| Progtreatng 1| pasesl
izl EE
= 4 13845 _SaehGatePtioZ_x [FL]
# &) Saferytate FLO
= &) SaferyGate_FLe

PEEN Ty Froz s

| SRCF-Ergebres Warmings Egenschafion

SaletyGaee_PLd
SaletyGae PLe

Aungewiinites Chjeke: PSEN 2xy

Schvats b Hesniaar

SHCF-Eter | CCF-Edtoe | PRHD-Berechrungegrio

SyemModd  Erfrderiche FL Ergebrm  COF-Faktor  PRHD. Ermechie PL

@ | Megwticher Schametsscnaer mt
SE | Offrer Schbaierontit

FRE EASE
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Design Sicherheitsfunktion
Bestimmen des Nutzverhaltens

Bestimmen von
o » Struktur/Verdrahtung
s » Schalthaufigkeit
» Diagnosedeckungsgrad

Sated Cpct. Syt Y |

pilz

[ kompanente kanfigur ieran b
gt kinfigurioren (PN 1.2y
ke Sl £, i 2. bosrcien. iE
Frmre drctia tr
(O Erkaralg (1001) (&) Zwekanaly (10071
A e Btz
Detretutage pro Jiv s
Betmiebestncien pro Tag
(0 2ot zpmcten ® Tetertet
20 | jposande =
bordgraton der e e
Cligerm O patir s (3 Qurschssmherrung
Dusgrvastsdunggsd
[ Plaustestspoutng : [0,00% - 53,00%) 53,00
e o || sorechen |

Design Sicherheitsfunktion
Bestimmen des Nutzverhaltens

E Komponente konfigurieren

pilz

__ Komponente konfigurieren (PSEN me2) _—
beg
Kicken Sie auf OK, um zu beenden. 5
Anzahl der Betriebszyklen
= — Betriebstage pro Jahr | 365 |
Befriebsstunden pro Tag | 24 |

O Zeit zwischen zwei Betatigungen

@ Betatigungen pro Zeiteinheit

2,00 ‘ ‘pro Stunde v|

= [ o] |

Konfiguration der Yerdrahtung

& Diagnosedeckungsgrad

Okene (O Fehlerausschiuss (8) Querschiusserkennung

Plausibiitatsprifung : [0,00% - 93,00%]: |

99,00

=
=

Anforderungsrate <= 1/100 Testrate (Kategorie 2) MTTF d,TE = 0,5MMTTF d.L
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) Bestimmen des CCF

pilz

Bestimmen und Dokumentieren CCF Editor EN ISO 13849-1 °
der CCF Parameter Rois provTs

COFGoore: 05 or baes  Maam e soquinaimbnns

CCF-Editor EN/IEC 62061 1815
[ af1e0 -
S 1= R 0 WITAEAG, i
yaroe ad ooepage detaees onpriedorot. |
o —a = Trrerwsg Tukonreg o0
14| Sndsngc el Ky 3 ercrier ¥ etverrs von e !
. Farien e arrchend geserugt B N
s ® | B on s 9 Ow e Pt pogies a1
Informatorecoder.ng/-decodenng asrechend? 1 oL P i et
e o SrEQranmALls Secttory: and tecond charrel
— 2| | Snd SRECS-Sgrubabel Lnd sk wache Energeverorungaate on den | =
— Shefen getrerT oder auzechend gescrUE = o %
) = 3| | Werdm Tekey - phyk - j woemre i
- xgerir ok e B e o pemeen, werr) e 2 apem COF besragen | [ & adipresre
. Verewrt g
ot e
- « Dhvorsitin Hededans o=
. 4 e Tekrysiem ver che Techriogen " " L
el Do e e Sore oo pacgam st Oe
B Tonk. L ander erser on e momachanmiches Bris? ORI, A LTS, OAS-CLITPE, O 580
Tk o - e
V-.A.v-nehrn.wmu . Erfmngsetemente an ner Hw twehiried M s
Schutitis, e meturcte b magetcte Ulmnrgroldren 1
5%
& | [rercen i e Tekrystern Blamarts st urterichudchen Daturtaten |
= Ny o 0w
B kre moce ard effect by A0 oAt e
7| [t de Tetrysmem Eemente an Dlagrose-Tesnterval van <= 1min? | [] 10 P S— M 5

the spirit of safety

> Validierung

pilz

Ubersicht der Teilergebnisse

& = _PLe - 176045_Safery X 3 ‘m/

Tedeystemfand
— il = + SafstyGate SRCF1
= 4 Tekystem
+ PSEN 1xy
& PSEN 1wy
+ PNOZHS
5 4 Telsystem =
o : + Sehiitz be Nerrlast
= [ + Sehiitz bel Merrilst

SARCP-Edior | COP-Editor FrHC-Seredhrungsgraph
i SRCF-Ergebrs.

Modd  Erfordericher P Ergebrts | CCFFaktor FRHD | Errochis
fatyGata_SACF1 ] 2ot e it 8 EN ISO 13849-1

i \Prufen des Ergebnisses
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Validierung
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Erzeugen des Reports (PDF)

dam

B

9/7/2009

! S
= —t o
= T raindiarlae -
e

13



